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Contexto

e Aplicacoes DRE" : Distributed and Real-Time Embedded
Systems

e Middlewares para componentes podem tornar o software
mais flexivel

e Separacao entre funcionalidades da aplicacao e atividades
do ciclo de vida

e Entende-se como atividades do ciclo de vida: configuracao
e implantacao

' chamaremos daqui para frente apenas de sistemas de
tempo real
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Motivacao

e J2EE e .NET nao se configuram como solucdes pois nao
suportam QoS em suas arquiteturas

e Middlewares de componentes com suporte a QoS devem:

* Implantar componentes compostos (assemblies)

* Ativar e desativar componentes automaticamente

* |nicializar e configurar os servidores de componentes
* Garantir critérios de tempo real

e Devem simplificar a configuracao, implantacao e
gerenciamento dos servicos

e Falta de mecanismos portaveis, reusaveis e padronizados
dificulta a adocao de middlewares de componentes
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Desafios gerais

1. Métodos eficientes de armazenar
e obter implementacoes de
componentes

2. Prover tarefas de ativacao,
suspensao e desativacao dos
componentes

3. Configurar QoS no servidor de
componentes

4. Configurar e implantar servicos
comuns do middleware

- Diferentes linguagens e

plataformas, respeitando
restricoes de tempo

- Recursos compartilhados
- Suspender caso 0cCioso

ou desativar se possivel

- Alterar politicas de QoS

para servidores,
contéiners e componentes

- Middleware precisa

manter compatibilidade
com servicos CORBA 2.x
como Naming, Trader,
Publish/Subscriber
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Abordagem do DANCE

e Compativel com a especificacdo de Deployment &
Configuration (D&C) da OMG, que é uma extensao para
Implantacédo do CCM, que substitue a anterior P&D

e D&C padroniza o uso de XML para armazenar e trocar
metadados e a adocao de um ambiente de execucao

e DANCE é construido a partir do CIAO (implementacdo CCM
do TAO)

e A infra-estrutura do DANCE ¢é implementada como objetos
CORBA 2.x

e Assume-se 0 uso de ferramentas externas de MDD (Model-
driven Development) para geracao dos XML padronizados
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Visao Geral do DANCE
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DANCE: Resolvendo os desafios (1)

e RepositoryManager

* Permite obtencao/submissao das implementacoes
versionadas

* Pode busca-las em outros locais (URL no plano de
Implantacao)

* Executa colocado no host do NodeApplicationManager

* Instala' a implementacéo para os contéiners

* NodeApplicationManager pode fazer cache local para
diminuir o custo de re-implantacao de todos componentes

 considera-se que publicar o componente no repositério implica em
manter instalado (sistema de arquivos) para carga via contéiners
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DANCE: Resolvendo os desafios (2)

e DomainApplicationManager

* Coordena o ciclo de vida dos assemblies de componentes

* Mantem estados PREATIVO, ATIVO, PASSIVO, INATIVO
sobre cada componente

* Garante s conectar e ativar os componentes quando todos
outros do assembly estiverem pre-ativados

* Garante (pela tabela de despacho do POA e interceptadores
do ORB) que as invocacOes remotas se concretizem antes
de passar ao estado passivo/inativo
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DANCE: Resolvendo os desafios (3)

e Configurador de QoS dos
servidores de componentes

* Extensao as configuracbes do
servidor NodeApplication

* Argumentos do console do ORB e
parametros dos servicos do ORB

 OBS: TAO usa fabricas
diferenciadas para:

* modelos de concorréncia

- filas de prioridades de
conexodes e despacho

* base para diversos servicos RT
(ex: RTEventService)

* AbstracOes comuns aos modelos
de servants

<rtpolicyset id="HIGH_PRIORITY">
<priority_model_policy
type="server_declared"

</rtpolicyset>

<instance id="mylnstanceBasicSensor">
<name>BasicSensorld</name>
<implementation>
BasicSensorimpl
</implementation>
<configProperty>
<extension class="RT-POLICY-SET*
origin="CIAO"> HIGH_PRIORITY
</extension>

</configProperty>

</instance>
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DANCE: Resolvendo os desafios (4)

e Configurar servicos gerais do
middleware durante implantacao

* Implementa um
ServiceConfigurator colocado em
cada NodeApplication

* Usa as interfaces padrao de
cada servico

* Os servicos TAO possuem
fachadas compativeis com o
CIAO

* Uso declarativo via descritores
XML
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Trabalhos relacionados

e OpenCCM - ainda usa Package and Deployment do CCM

e ADAGE (?) — na verdade os autores citam um trabalho do
grupo que, posteriormente, criou o ADAGE, o artigo fala
sobre implantacao do CCM via Globus Toolkit.
Simplesmente é dito: nosso foco é em sistemas de tempo
real e ndo em grades.

e ProActive — justificativa classica de ser uma ferramenta
para Java (no caso objetos ativos). ... dito que DANCE “vai
aléem” pois especifica interdependéncias entre componentes
e garante a consisténcia do sistema em tempo de
Implantacao.
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Trabalhos futuros

e Integrar mecanismos de multicast confiavel do TAO aos
gerentes de Node, Application e Domain

e Suportar reconfiguracao dinamica dos assemblies, re-
Implantacao e migracao

e Prover sincronizacao de estados e re-
Implantacao/recuperacao para melhorar tolerancia a falhas

e Aplicar técnicas de verificacédo e especializacao, a partir dos
metadados, para otimizar o sistema de tempo real

* Alogica da composicao e o plano de implantacao estéo
completamente descritos nos metadados em XML
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Alguns observacoes sobre CCM

e Definicao de assemblies:

* “In order to instantiate, or deploy, a component-based
application, instances of each subcomponent must first be
created, then interconnected and configured.

(...) subcomponents might be distributed among a set of
Independent, interconnected nodes called domain.”

e Diferente dos compositestdo Fractal

e A especificacao de P&D (Package & Deployment) do CCM
é precaria e confusa. Essa nova especificacao de D&C é
mais simples.

e XML n&o é human-friendly, assim assume-se 0 uUso

ferramentas graficas de MDD
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Comentarios /| Duvidas

Maior contribuicao: implementacao do OMG-D&C e indicar sua
adequacao a um cenario de uso pratico

Nao fica claro se ja existiam outras implementacoes do OMG-
D&C (provavelmente n&o)

Nao fica claro se implementou todo OMG-D&C. Nao comentam
sobre Target Management Model e recursos

Conclusdes ha “... DAnCE (...) targeted for deploying and
configuring DRE systems based on Lightweight CORBA
Component Model (CCM)”

* Como o DANCE trata com componentes CCM nao-lightweight ?
Qual o impacto entre ser ou ndo CCM lightweight ?

Fraco na comparacao com trabalhos relacionados
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Estudo de Caso: Inventory Tracking
System

Gerenciar o armazenamento e movimentacao de bens com
restricOes de tempo e confiabilidade

* Gerenciamento do entreposto — tomada de decis&o sobre as
localizacOes e destinos

* Controle do fluxo de materiais — trata os detalhes como
calculo das rotas e reservas nos meios de transporte para
garantir o envio até o destino

* Camada fisica — manipula os sensores, guindastes,...
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